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（1）（2） （4）（3） （5） （7）（6）

（1）企业代码
（2）交流接触器（起动器）
（3）设计序号
（4）壳架电流 (A) : 50、120、265
（5）额定电流（A）：18、25、32、40、50、65、75、85、95、100、110、120、160、185、225、265
（6）机械应急起动手动模块：无标注：基本型，S：机械应急型，Z：多功能型
（7）柜外操作手柄：G22:普通型手柄122mm，G52：普通型手柄长152mm，GS：带锁型，无标注：不带手柄
（8）特殊区别代码：数字或字母的组合，用于产品或客户的区别；K:星接触器常开(50、120壳架适用),无
     标注K时,50、120壳架星接触器常闭，265壳架无标注均为常开；

XL Q 1 120/-

大至160kW的电路中,能够

（8）



功能 基本型 S机械应急型 Z多功能型

星三角转换

双速

可逆

主角分动

机械应急(手动起)

短路联动保护

过载保护

堵转保护

缺相保护

三相不平衡保护

■

□

□

□

⚪

⚪

⚪

⚪

⚪

⚪

■

⚪

⚪

⚪

■

⚪

⚪

⚪

⚪

⚪

■

⚪

⚪

⚪

⚪

■

■

■

■

■

⚪过、欠压保护

⚪故障显示

⚪故障报警

⚪故障记录

⚪参数可调

⚪状态显示

⚪消防功能

⚪通讯功能

⚪剩余电流保护

⚪生命周期管理

注释： ⚪表示不具备， □表示可选配， ■表示标配

⚪

⚪

⚪

⚪

⚪

⚪

⚪

⚪

⚪

⚪

■

■

■

■

■

■

□

□

□

■

����������机械应急：因信号线路或消防水泵控制箱的控制线路故障，导致不能自动或手动启动消防水泵时，通过消防水泵控制箱门
上的机械应急启动装置，直接手动闭合消防水泵的主、角接触器来启动消防水泵。

����������星三角起动：当控制线圈通220V控制电压后，产品主接触器吸合，与星接触器形成星形电路，电动机降压启动运行，当运行
时间达到设定切换时间，电机转速接近正常时，主接触器自动断开后，再次与角接触器同时吸合，形成三角电路，电动机全电压
运行。



6.2 多功能型

表3

使用一字螺丝刀等工具旋转旋钮，箭头指向数字，可实现星三角启动延时15s~90s范围调节，产品出厂默认值为30s。

参数 单位

额定工作电流 I

XLQ1 系列

e

（AC -3） A 18 25 32 40 50 65 75 85 95 100 110 120 160 185 225 265

建议可控三相鼠笼电动机

运行功率

(AC-3)
kW

7.5 7.5 11 22 30 37 45 45 55 55 75 90 110 132 160

延时整定值（推荐）
S 10 10 15 15 15 17 17 19 19 21 21 23 25 29

XLQ1-50、120 XLQ1-265

27（具体根据现场实际状况调整）

按一次“设置键”进入“输入密码界面”：按两次“数据键”，再按两

次“移位键”，最后按“设置键”进入设置界面。

按二次“设置键”进入“整定电流参数设置界面”，运用“移位键”和“数

据键”进行数值设置，设置范围：

Ie:265A(120~265),Ie:225A(120~225),Ie:185A(120~185),Ie:160A(100~160)

,Ie:120A(95~120),le110A(65~110),Ie:100A(65~100),Ie:95A(65~95),Ie:85

 

A(65~85),Ie:75A(45~75),Ie:65A（45~65),Ie:50A（18~50）默认为=Ie。

按三次“设置键”进入“启动延时参数设置界面”，设置范围0~99s，

默认10s,0表示关闭。

按四次“设置键”进入“过载反时限保护动作特性设置界面”，运用“移

位键”和“数据键”进行数值设置，设置范围0~4,默认为“1”。“0”表

示关闭过载长延时保护；“1” 表示1.5Ir动作时间51s；“2”表示1.5Ir

动作时间98s；“3”表示1.5Ir动作时间144s；“4”表示1.5Ir动作时间

200s。

按五次“设置键”进入“电流不平衡参数设置界面”，运用“移位键”和

“数据键”进行数值设置，设置范围：20%~80%，步进10%，默认30%，0表

示关闭。

按六次“设置键”进入“电流不平衡保护延时参数设置界面”，运用“移

位键”和“数据键”进行数值设置，设置范围：1s～40s,默认10s。

按七次“设置键”进入“欠流保护倍数参数设置界面”，运用“移位键”

和“数据键”进行数值设置，设置范围:0.2～0.8,默认0，0表示关闭。



6.3 基本型/机械应急型线圈控制端子接线示意图                  

6.4 反馈端子接线示意图机械应急型

COM 为公共点，一组常开 NO 和一组常闭辅助触头 NC ，当起动器手操机构旋转闭合后，可作为产品 应

急启动反馈信号或互锁信号。

6.5 多功能型反馈端子接线示意图

机械应急型反馈端子接线示意图

运行反馈 TN2 L N TN1

AC220V 50Hz

50、265 接线示意图基本型/机械应急型

L 和 N为线圈控制电源端口，该端口得电时，产品按控制逻辑实现星三角的运行；

TN1、TN2为产品功能检测端口，使用时无须接线；

运行反馈端口为一组常开辅助触头，当起动器开始启动时，辅助触头闭合，可作为运行信号反馈或控制

电路自锁使用。注：机械应急动作时，运行反馈无输出

按八次“设置键”进入“欠流保护延时参数设置界面”，运用“移

位键”和“数据键”进行数值设置，设置范围：1s～60s，默认

30s。

按九次“设置键”进入“欠压保护参数设置界面”，运用“移位

键”和“数据键”进行数值设置，设置范围：154V～198V,默认

176V，0表示关闭。

按十次“设置键”进入“欠压保护延时参数设置界面”，运用“移

位键”和“数据键”进行数值设置，设置范围：1s～30s,默认10s。

按十一次“设置键”进入“过压保护参数设置界面”,运用“移位

键”和“数据键”进行数值设置，设置范围：230V～286V，默认

264V，0表示关闭。

按十二次“设置键”进入“过压保护延时参数设置界面”，运用“移

位键”和“数据键”进行数值设置，设置范围：1s～30s,默认10s。

按十三次“设置键”进入“堵转保护电流倍数设置界面”，运用

“移位键”和“数据键”进行数值设置，设置范围：（5～9）倍，

默认0倍,0表示关闭。

按十四次“设置键”进入“堵转保护延时参数设置界面”，运用

“移位键”和“数据键”进行数值设置，设置范围：1s～10s,默认

10s。

按十五次“设置键”进入“启动功能设置界面”，运用“数据键”

进行0和1功能选择设置，“0”表示启动控制模式，“1”表示远程

停机模式，出厂设置默认0。

按十六次“设置键”进入“恢复出厂设置界面”，运用“移位键”

和“数据键”进行数值设置，“YES”表示进行恢复出厂设置，

“NO”表示不进行恢复出厂设置，默认NO。

123456

运行反馈TN2LNTN1

AC220V 50Hz

120 接线示意图基本型/机械应急型

654321

运行反馈 TN2 L N TN1

AC220V 50Hz

123456

50多功能型端子接线示意图

无源控制端口 RS485通讯端口
TATB

过载报警 故障报警

10987

14131211



无源控制端口：外接控制器（用户自备）预留端口，出厂默认为短接，当此端口处于断开状态，产品无 

法启动； 预留端口：新增功能的信号反馈端口。

RS485通讯端口：实现外部通讯连接；

故障报警端口：当线路中出现欠流、三相不平衡、过/欠压、堵转等故障时，该端口会输出故障信号。

过载报警端口：当线路中出现过载电流时，起动器在触头不断开的情况下，该端口输出故障信号。

L 和 N 为产品线圈控制电源端口。

TN1、TN2为产品功能检测端口，使用时无须接线；

运行反馈端口为一组常开辅助触头，当起动器开始启动时，辅助触头闭合，可作为运行信号反馈或控制电

路自锁使用。注：机械应急动作时，运行反馈无输出

图1

图2

七、外形、安装尺寸

7.1基本型(见图1、图2、图3、图4)

XLQ1-50/18~50A

XLQ1-120/65~100A

09/10 9 10

无源控制端口 RS485通讯端口
TATB

过载报警 故障报警

10987

14131211

L N

AC220V 50Hz

23

110 多功能型端子接线示意图

运行反馈 TN2 L N TN1

AC220V 50Hz

123456

265 多功能型端子接线示意图

无源控制端口RS485通讯端口
TATB

预留端口 预留端口

1413871211109



图3XLQ1-120/120A

图4XLQ1-265/120~265A

XLQ1-50/40S、50S

XLQ1-120/65S 100S~

7.2 机械应急型（见图5、图6、图7、图8）

图5

图6

11/12 11 12



XLQ1-120/120S

XLQ1-265/265S 图8

图7

G22

G52

GS

7.3  G22、G52、GS 型手柄（见图9、图10、图11）

13/14 13 14

图9

�10

�11



7.4多功能版星三角起动器（图12、图13、图14）

XLQ1-50/18Z~50Z

XLQ1-110/65Z~110Z  

XLQ1-265/120Z~265Z  

�12

�13

�14

15/16 15 16



八、维护与保养

九  故障分析与排除

XLQ1-120/110S 120S~

XLQ1-120/120

XLQ1-50/18 50

XLQ1-50/50S

XLQ1-120/65 120

XLQ1-120/65S 100S~

~

~

XLQ1-50/18Z~50Z

298

XLQ1-110/65Z~110Z  

XLQ1-265/120Z~265Z  89345.5 183 227

216

178 152.5 112.5

17/18 17 18

主星或主角灯闪 内部接触不良或者触点粘点



XLQ1

QAC3

QAC3

QAC2QAC1

V1 W1

U1

W2

U2 V2

PE

电路原理图与线路连接示意图

19/20 19 20

XLQ1-50/18~50S、XLQ1-120/65~120S、XLQ1-265/120~265S XLQ1-50/18~50、XLQ1-120/65~120 

XLQ1

QAC3QAC2QAC1

V1 W1

U1

W2

U2 V2

PE

QAC3主回路常闭



21/22 21 22

XLQ1-50/18~50K、XLQ1-120/65~120K、XLQ1-265/120~265 

XLQ1

QAC3QAC2QAC1

V1 W1

U1

W2

U2 V2

PE

QAC3主回路常开



23/24 23 24

1
#水

泵
2
#水

泵
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